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DATOS GENERALES

Nombre del Curso

Control por Retroalimentaciéon de Estados

ra

PRESENTACION GENERAL
Justificacion
El control de sistemas es una rama importante de la ingenieria, ya que se debe de contar
con un disefio adecuado del controlador a partir de las entradas o salidas medibles. La
importancia del conocimiento de la retroalimentacion de estados, la linealizacién y la
observabilidad de los sistemas es parte fundamental del controlador, para que cuando se
implemente se tenga una estabilidad del sistema en lazo cerrado, cumpliendo de esta
manera el objetivo de desempefo.

OBJETIVOS GENERALES DEL CURSO

El estudiante tendra los conocimientos basicos en los temas referentes al control por
retroalimentacion de estados, la forma en que debe disefarse, asi como su manera de
implementacion, ademas de conocer los conceptos de linealizaciéon de sistemas,
observabilidad y estabilidad.

UNIDADES, OBJETIVOS PARTICULARES Y TEMAS

UNIDAD 1
Introduccion al control retroalimentado

Objetivos particulares
El estudiante adquirira las nociones basicas relacionadas con la tematica de control por
retroalimentacion de estados, ademas de los conceptos de modelado matematico.
Temas
Concepto de control por retroalimentacion de estados
Propiedades de la retroalimentacién
Conceptos de modelado
Modelos en espacio de estado
Metodologia del modelado en espacio de estados

UNIDAD 2
Comportamiento dinamico

Objetivos particulares
El estudiante resolvera ecuaciones diferenciales, obtendra los conceptos de estabilidad y
realizara un analisis de estabilidad.

Temas
e Solucidon de ecuaciones diferenciales




Analisis cualitativo

Estabilidad

Andlisis de estabilidad de Lyapunov
Comportamiento paramétrico y no local

UNIDAD 3
Sistemas lineales

Objetivos particulares
El estudiante podra caracterizar el comportamiento de un sistema lineal, conocera algunas
de las propiedades de la respuesta entrada/salida y realizara la aproximacion lineal de un
sistema no lineal.

Temas
e Definiciones basicas
e Matriz exponencial
e Respuesta entrada/salida
e Linealizacién
UNIDAD 4

Retroalimentacion de estados

Objetivos particulares
El estudiante conoceran el comportamiento local de un sistema, asi como la forma de
disenar un control utilizando los temas vistos.

Temas

Alcanzabilidad

Estabilizacion por retroalimentacion

Disefio de retroalimentacion de estados
Observabilidad

Estimacion de estados

Control utilizando retroalimentacién de estados

TECNICAS DIDACTICAS Y ASPECTOS METODOLOGICOS

Resolucion de problemas
Simulaciones numéricas
Aprendizaje basado en problemas
Investigacién documental

EQUIPO NECESARIO

Pizarron y plumones

Equipo de computo personal
Software especializado en simulacion
Software CAD
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EVALUACION

SUMATIVA
Aspecto a Evaluar Forma f’,e Evidencia Porcentaje
Evaluacion

Conocimiento tedrico Examenes Documento escrito 50%

Conocimiento pratico Practicas Reporte con 25%
evidencias

Proyecto integrador Demostracion Reporte con 25%
evidencias

Total 100%
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