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PRACTICA N° 1

NOMBRE DE LA PRACTICA:
SIMBOLOGIA Y TEORIA DE LA NEUMATICA

OBJETIVO: comprender el funcionamiento de los dispositivos
del laboratorio de neumatica asi como su simbologia.

EXPOSICION: La neumédtica es la parte de la mecédnica que se
encarga del estudio de los gases sometidos a presidén (en el
caso del laboratorio es el aire) para la realizacidédn de un
trabajo.

La neumatica juega un papel importante en la mecanica, por lo
tanto estd incluida <cada vez mds en el desarrollo de
aplicaciones automatizadas. En este sentido la neumdtica es
utilizada para la deteccidén de estados mediante sensores,
procesamiento de informacién mediante procesadores,
accionamiento de actuadores mediante elementos de control vy
ejecucidén de trabajo mediante actuadores.

La neumdtica tiene ventajas, como por ejemplo, que el aire se
puede encontrar en cantidades ilimitadas préacticamente en
cualquier lugar, el féacil transporte de éste a través de
tuberias, su fadcil almacenamiento, que los cambios de
temperatura no lo afectan, que es seguro ya que estd libre de



riesgo de explosidn, su limpieza, buena velocidad y que 1los
elementos no pueden ser sobrecargados, estos trabajan hasta
quedar completamente inméviles.

Los sistemas neumdticos estan conformados de diversos grupos
de elementos, los cuales conforman una via ©para la
transmisidén de sefiales, desde el lado de emisidén de sefiales
(entrada) hasta el lado de realizacién de trabajo (salida).

Los o6rganos de maniobra se encargan de controlar 1los
elementos de trabajo en funcidén de las sefiales recibidas por
los elementos de procesamiento.

Un sistema de control neumadtico estd compuesto de los
siguientes grupos de elementos:

1. Grupo de abastecimiento de energia

2. Elementos de entrada (sensores)

3. Elementos de procesamiento (procesadores)

4. Organos de maniobra y accionamiento (actuadores)

Dentro del grupo de abastecimiento de energia tenemos a los
compresores, acumuladores, reguladores de presién y a la
unidad de mantenimiento.

Los elementos de entrada son las véalvulas de wvias con
accionamiento mecédnico, valvulas de vias con accionamiento
manual, detectores de proximidad y las valvulas que funcionan
como barreras de aire.

Los elementos de procesamiento son valvulas de vias, valvulas
de presiodn, temporizadores, contadores, valvulas de
estrangulamiento y las valvulas de estrangulamiento vy
antirretorno.

En el grupo de o6rganos de maniobra vy accionamiento se
encuentran los cilindros neumdticos, bombas giratorias vy
motores neumdticos.



Un ejemplo en forma esquemdtica de lo expuesto anteriormente
es la figura que se muestra acontinuacidn
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llustracion 1 Esquema de mando neumatico

La simbologia de cada uno de los elementos antes
mencionados se muestra a continuacidn:

1) Grupo de abastecimiento de energia

e Compresor

e Acumulador

—___



e Regulador de presidn L]

e Unidad de mantenimiento

Separador de agua Lubricador Manbémetro
con accionamiento
manual

jqiSh,

Regulador de presidn Esquema simplificado
con agujero de descarga de una unidad
ajustable de mantenimiento

2) Elementos de entrada o mando:

e Vialvulas con accionamiento manual / esfuerzo
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3/2 con botédn 3/2 con 3/2 con 3/2 con
Pulsador palanca pedal enclavamiento

e Valvulas de vias con accionamiento mecéanico, también
conocidas como detectores de proximidad (sensores)
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Retorno por 3/2 con 3/2 con 3/2 con rodillo
Muelle leva rodillo escamoteable

e Vilvulas antirretorno y sus variantes
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Antirretorno estrangulacién
y antirretorno

3) Elementos de procesamiento:

® Vilvulas de vias
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® Vilvulas de presidn
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1) Organos de maniobra y accionamiento:

= Cilindros neumadaticos
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efecto efecto efecto con doble
Cilindro de simpie Cilindro de doble
efecto telescépico efecto telescopico
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@ (D= ot N
il N o o \ L
Bomba Motor neumatico Motor neumatico Mo(;Try neumat
de vacio con un sentido de reguiable, con un con 2 sentidos de
giro sentido de giro giro
9%
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LECTURA Y ESTUDIO: para reforzar su conocimiento se

recomienda leer el Manual de Neumdtica Basica FESTO DIDACTIC
TP101.

AUTOEVALUACION

A partir del sustento tedbrico de ésta practica en conjunto
con el brindado en la clase tedérica de la experiencia
educativa Instalaciones Mecanicas, responda las siguientes
preguntas.

1.- Explique para qué sirve el regulador de presiédn.

2.- Explique porque se les llama valvulas 5/2 y 3/2.

3.- ¢Cuédl es la funcidn de la valvula “Y” y la véalvula “0”?
4.- Explique ampliamente para qué sirve el temporizador.
5.- :Que significan las letras P, R, S, Z, A, B en los

elementos de procesamiento?

6.- ¢Para qué sirven los detectores de proximidad?
7.- ¢Cudl es la finalidad de la unidad de mantenimiento?
8.- ¢Porque se les llama cilindro de doble efecto y simple

efecto?



