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%RFD�GHO�5tR��9HU���VLHQGR�ODV�RQFH�KRUDV�GHO�GtD�VLHWH�GH�GLFLHPEUH�GHO�DxR�GRV�PLO�YHLQWH��UHXQLGRV�HQ�
VHVLyQ� YLUWXDO�PHGLDQWH� OD�SODWDIRUPD�=RRP�� ORV�&&��'UD��0D��(VWHOD�0RQWHV�&DUPRQD��'U��$OHMDQGUR�
9DUJDV� &RORUDGR�� 'U�� 5LFDUGR� *DOYiQ� 0DUWtQH]�� 0�,�� *XLOOHUPR� +HUPLGD� 6DED�� 0�,�� $OEHUWR� 3HGUR�
/RUDQGL�0HGLQD��LQWHJUDQWHV�GHO�+��&RQVHMR�7pFQLFR�GHO�,QVWLWXWR�GH�,QJHQLHUtD��SURFHGLPRV�D�LQLFLDU�XQD�
VHVLyQ�GHO�+��&RQVHMR�7pFQLFR�SUHVLGLGD�SRU�OD�'UD��0D��(VWHOD�0RQWHV�&DUPRQD��'LUHFWRUD�GHO�,QVWLWXWR�
GH�,QJHQLHUtD��GHVSXpV�GH�SDVDU�OLVWD�GH�DVLVWHQFLD�HVWDQGR�FLQFR�GH�XQ�WRWDO�GH�FLQFR�\�H[LVWLHQGR�SRU�OR�
WDQWR�TXyUXP�OHJDO��SURFHGLPRV�D�DSUREDU�SRU�XQDQLPLGDG�OD�VLJXLHQWH�RUGHQ�GHO�GtD����������������������������
����/HFWXUD�GHO�DFWD�DQWHULRU�����������������������������������������������������������������������������������������������
���� $YDO� GHO�+�� &RQVHMR�7pFQLFR� D� OD� SURSXHVWD� GH� MXUDGR� TXH� UHDOL]D� HO�'U��*RQ]DOR�*DOLFLD�$JXLODU��
&RRUGLQDGRU�GH� OD�0DHVWUtD� HQ� ,QJHQLHUtD�GH�&RUURVLyQ��SDUD� HO�H[DPHQ�GH�JUDGR�GHO� ,QJ��/XLV�$OEHUWR�
0RQWHPLUD�0iYLO��FRQ�Q~PHUR�GH�PDWUtFXOD�6����������GH�OD�0DHVWUtD�HQ�,QJHQLHUtD�GH�&RUURVLyQ��FX\D�
WHVLV� OOHYD� SRU� QRPEUH: “Diseño y construcción de un sistema electrónico autosustentable para el 
monitoreo y medición de la velocidad de corrosión en tiempo real”,�EDMR�OD�GLUHFFLyQ�GHO�'U��-RVp�/XLV�
5DPtUH]� 5H\HV� \� HO� 'U�� 0LJXHO� ÈQJHO� +HUQiQGH]� 3pUH]� FRPR� $VHVRU� �FRGLUHFWRU� SDUD� &21$&<7���
DPERV�LQYHVWLJDGRUHV�GHO�,QVWLWXWR�GH�,QJHQLHUtD������������������������������������������������������������������������
���$VXQWRV�JHQHUDOHV��������������������������������������������������������������������������������������������������������
���6H�GLR�OHFWXUD�DO�DFWD�DQWHULRU��DSUREiQGRVH�SRU�XQDQLPLGDG������������������������������������������������������
���$�FRQWLQXDFLyQ��OD�'UD��0D��(VWHOD�0RQWHV�&DUPRQD��'LUHFWRUD�GHO�,QVWLWXWR�GH�,QJHQLHUtD��GD�OHFWXUD�DO�
RILFLR�TXH�HQYLy�HO�'U��*RQ]DOR�*DOLFLD�$JXLODU��&RRUGLQDGRU�GH�OD�0DHVWUtD�HQ�,QJHQLHUtD�GH�&RUURVLyQ�GH�
HVWH� LQVWLWXWR�� GRQGH� VROLFLWD� HO� DYDO� D� OD� SURSXHVWD� GHO� MXUDGR� SDUD� HO� H[DPHQ� GH� JUDGR� GHO� ,QJ�� /XLV�
$OEHUWR� 0RQWHPLUD� 0iYLO�� FRQ� Q~PHUR� GH� PDWUtFXOD� 6���������� GH� OD� 0DHVWUtD� HQ� ,QJHQLHUtD� GH�
&RUURVLyQ��FX\D�WHVLV�OOHYD�SRU�QRPEUH��“Diseño y construcción de un sistema electrónico autosustentable 
para el monitoreo y medición de la velocidad de corrosión en tiempo real”��EDMR�OD�GLUHFFLyQ�GHO�'U��-RVp�
/XLV� 5DPtUH]� 5H\HV� \� HO� 'U��0LJXHO� ÈQJHO� +HUQiQGH]� 3pUH]� FRPR� $VHVRU�� DPERV� LQYHVWLJDGRUHV� GHO�
,QVWLWXWR� GH� ,QJHQLHUtD. /RV� LQWHJUDQWHV� GHO� MXUDGR� SURSXHVWRV� VRQ�� 'U�� *RQ]DOR� *DOLFLD� $JXLODU��
LQYHVWLJDGRU� GH� HVWH� ,QVWLWXWR� GH� ,QJHQLHUtD� FRPR� 3UHVLGHQWH�� 'U�� 3HGUR� -DYLHU� *DUFtD� 5DPtUH]��
LQYHVWLJDGRU�GH�HVWH�,QVWLWXWR�GH�,QJHQLHUtD�FRPR�6HFUHWDULR��'U��9tFWRU�0DQXHO�0RR�<DP��DFDGpPLFR�GH�
OD� 8QLYHUVLGDG� $XWyQRPD� GH� &DPSHFKH� FRPR� 9RFDO�� �VH� DQH[D� &�9���� 'U�� 2VFDU� 9LYHURV� &DQVLQR��
LQYHVWLJDGRU�GH�HVWH�,QVWLWXWR�GH�,QJHQLHUtD�FRPR�6XSOHQWH����\�'U��(GJDU�0HMtD�6iQFKH]�DFDGpPLFR�GH�OD�
)DFXOWDG�GH�,QJHQLHUtD��UHJLyQ�&yUGRED±�2UL]DED��8�9���FRPR�6XSOHQWH����(O�+��&RQVHMR�7pFQLFR�GHVSXpV�
GH�DQDOL]DU�OD�VROLFLWXG��GLFWDPLQD�SRU�XQDQLPLGDG�TXH�VH�DYDOD�OR�VROLFLWDGR��������������������������������������
���$VXQWRV�JHQHUDOHV��1R�KDELHQGR�DVXQWRV�JHQHUDOHV�TXH�WUDWDU��VH�GD�SRU�WHUPLQDGD�OD�VHVLyQ�GH�HVWH�+��
&RQVHMR�7pFQLFR�D�ODV�RQFH�KRUDV�FRQ�WUHLQWD�PLQXWRV�GHO�PLVPR�GtD�\�SDUD�FRQVWDQFLD�GH�OR�DFRUGDGR�VH�
OHYDQWD�OD�SUHVHQWH�$&7$�SRU�Pt�FRPR�'LUHFWRUD�'2<�)(����������������������������������������������������������
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